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•• 206-06-00 Accionamiento de frenos hidráulicos

001 Con pedales ajustables

r--30--, P93
, u' Caja uniones batería
, 60A' (BJB), ,
L .J

30-OA1 6 RD

22 C96:----d-:--¡
, - --- ---, '
, ,+ + , '

" rol , '
" lS!2I , '
, ' ADJ PEDALS , ', '-- - -J - - - - ,L 2

30-AL 1:1.:::

2 C30

30-AL 1:1.::

3

:

2 ~m-~1------_!- --- -!tn
31~L5:r F:~

_ _1 .:::6
C330

P91
Caja eléctrica central
(CJB)
12) Módulo GEM

N449
Interruptor de pedal ajustable
O) Hacia delante
1) Hacia atrás
2) Reposo
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- -- •... r---
7 1 6

.5BK 31-AL5A

33-AL 18 .5YE/RD

32-AL18 .5WH/RD 31-AL5

4 3 1r-------------- •... ---
4 . 3 1

32-AL18 .5WH/RD 31-AL5

33-AL 18 .5YE/RD

1 C324

M236

W Motor de pedal ajus-
table

M

2 C324

.5BK



• 206-09A-OOSistema antibloqueo

¡ - -30- - - - - - - - -3;; - - - - - - - - 1; - - -1 P93
1 lli 1Caja uniones ba-
1 Bl2FOA U 10A 1 teria (BJB)
1 30A 1
1_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ .J

1 14 20 ~
__ ~ _ -;;, ;. ;; -;;, ;. ;. -;;. _1_ ;;; ;;; ;;;; ;;; ;; :; ;; _ 110. •

1 B+ VALVES B+ PUMPMOTOR IGN 1 A7
1 Módulo de con-

: ~ : trolABS

1 1
HIGHCAN- HIGHCAN+ GND 1~~:':::~~~::'::::~:,:l:~-

& G55

.75 GN/WH

-~ Ir 1:-8/2.0LDu~t;;:- 1
- - .JI HE (MI4) 1_ __ L-_-_-_-_-_-_-_-L _

1M40 C594:: 1.411.6LDuratec-16V (Sig- :
1- - - - -1 ma), 1.~L Duratec-16V Ti- 1

1 ~C2"!.:lI~~) .J

I E4 -C418 IrÚL-D-;;r;rto-;:q:TOCi(K~nt) - 1
1- - - - .JI diesel, 2.0L Duratorq-TDCi 11

1 •
A2 C418 1 ~~ ~I~~ .J

¡ - -- - - ;~7<E- - - - - - -1 A147
1 101 1 Módulo de con-
1 ~ 1 trol del motor
1 1

HIGHCAN- HIGHCAN+ 1 (PCM)I--r"--------~---
A3r------A41 C418

, 301 - - - - - - - 411 (;690- Ir 1:-8/2.0LDu~t;;:- 1
--11 1

1- - t --------t - - - HE (MI4)1 -1

'F191- - - - - - -F31 T~lli-II1A/1.6L - - - - 1
1- - t --------I--.JI Duratec-16V 1

1 (S' 1S219 • I iqrna), 1.6L 1- e. ------------------ e 1 Duratec-16V Ti- 1
e- 1I S220¡----------------------- 1 ~C2"!.:li~~) __ ...!

I I
17L ~8--l C809: ----l- -------l- -----im~~----I~~::~~~~~:de instru-

1 1_ - - - - - - - - - - - - - - ~ - - - - - ~ - - - - 1 12) ABS
1 HIGHCAN- HIGHCAN+ BRAKEFLUIDI ABS 1 1 13) N' lb' l'
1 1 101 PARKBRAKE 1 1 Ive ajo 1-
1 1 ~ liquido frenol
1 1 1 1 freno apar-1 !.. 1 1 cam.
L ~

001

3O-CF6 1.5 RD 3O-CF13 2.5 RD 15-CF6 .5 GNNE

¡ - ~5- - - I P91

1 ~ lli 1Caja eléctrica
1 15A 1 central (CJB)
1 1

15-~~:1~C~~~~

2 ~

[]J~!:!uPtor de luz de pare
1) Posición normal

1 2 2) Pedal de freno pisado

15S-LG~lC:/WH

+-e S112

15S-LG141.75 GN/RD

36 C100¡-E--' P911 1 Caja eléctrica
1 1 central (CJB)
1 1
, .J

31 C96

15S-LG23 ,75 GN/WH

8 C90

15S-LG23

'3"s
1- _
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• 206-09A-OO Sistema antibloqueo

002
¡-----------------------------------------------IA7
I IM~u~~

I ~ :~~
I SIG GND SIG GND SIG GND SIG GND I'~~l:~:r=------~::f::;~f.?f~:f::::~17~F:
.~r,~:c~!I·~~~'- -_1 - - - -' - - -,"'" 8-C,,:[5~~~1.:

1[ 2 C814 . 1 2 C815r -~-~~;~".~;- [ -~J~:~,-;~
lSl2J dad rueda de- lSl2J rueda delantera

lantera izda. dcha.

a
contenido opción
inferior

b
contenido opción
superior

8-CF34B .35WH 8-CF34 .5WH

9-CF34B .5BN 9-CF34 .5 BN

a b a b

a b

11 ~I~
00~~~sorveIO-

lSl2J cidad rueda
trasera izda.

a
contenido opción
inferior

b
contenido opción
superior

a b a b

·=·t=+.:;O[5w:::40I.5 BN/GN

• S2.37 • szae 2 1.c2J4

8-CF40B .5WH 8-CF40 .5WH

9-CF40B .5 BN 9-CF40 .5BN

a b a b

a b

11 ~IQlli

00~~~sorvel.O-
lSl2J cidad rueda

trasera dcha.
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• 206-09C-OO Unidad de control ABS-Control de tracción y asistencia para estabilizar

,,~,,:r3:.~---~-~~l::-
sI C111 iS12

32 ~ ~ 3~~~~;j.:::H Im
,. - ~ - - - - - - - •• - - - - - - ~ - - - - - - - - - - lO - - - - - - - - - - - ., A176
• B + VALVES B + PUMP MOTOR IGN ESP/CTRL • Módulo del pro-

• ~ I grama de estabili-~~:::t~::~~:~:f.~:R:~~~~~::::r~::-~~~:~~:1:::~:,~,otrÓ'"
• S21.9 • S220 G1 ¡I GS5I I ~&- & -

17L 1~1C809: - - -[ - - - - - - - -J - - - - - - - - - - -~-~r3--~-~-1::~~~~::deinstru-

I r-- -------- Ll LY I 13) Nivel bajo n-
1 I HIGH CAN· HIGH CAN + BRAKE FLUID/ ESP 1 I
I lO! PARK BRAKE • 1 quido frenol
I I ~ I I freno apar-
1 1 1 I cam.
I t. .J 1 110) ESPL ~

001

--------------------,
I 30. 30 15 I

I Ea U ria I
I 20A 30A 10A •
IL_ _J

30- 1.SRD 15-CF6A .5GN/YE
CF6A 3O-CF13A 4 RD

i ----, A176

l. lO! : Módulo del programa de
lSJ2J estabilidad electrónica

I 1 (ESP)"~~I'-,:-,,~~,
Iluminación del grupo y
del panel de instru men-

1 10 cni tos

15-CF54(~ G~~~ - ~:;F:t35 BK/W:S_LH45I.35 OG/WH

1 ~ ~ ~

N346
Interruptor del
Programa Elec-
trónico de Esta-
bilidad (ESP)
1) Iluminación

P93
Caja uniones ba-
tería (BJB)

15-CF54 .SGN/WH

••
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• 206-09C-OO Unidad de control ABS-Control de tracción y asistencia para estabilizar

002

i -~5- - - , P91

I P. F74 I Caja eléctrica
- I

I 15A I central (CJB)
I I1.- _

131 C100
15-LG23 1 GN/WH

2 ~

[2JN318
Interruptor de luz de pare
1) Posición normal

1 2 2) Pedal de freno pisado

11 C4M
15S-LG23 1 GN/WH

+--. S112

15S-LG14I.75 GNfRD

36 C100

i -F--' P91I : Caja eléctrica
I I central (CJB)
I
I. .!31I~

15S-LG23 .75 GN/WH

8 C90

15S-LG23 .75 GN/WH- - - ,- - - - - - - - - - - - -,
1 39 C690 1: 1.8f2.0L Duratec-HE (MI4) 1
L_ ----L J
1M40 -~ liÚf16LD - t -16V(S-:- --,

L - - - - JI ~a), ·1.6L ~~~~~~-16V ;~- :
1 VCT (Sigma) 1

--- ~===========-
1 E4 C418 ~I 1.8L Duratorq-TDCi (Kent) ~
L - - - - -1 diesel, 2.0L Duratorq-TDCi 1

A2 C418 ~(r:"':)~e~e~ J
i ------;R~K~- - - - - - , A147
I lO] I Módulo de con-
I lS!2J : trol del motor
I HIGH CAN _ HIGH CAN + I (PCM)L __ ~ ~ _

A3r--------A4T .Qill

i 301- - - - - - - - -41r ~ -'¡-1-:-8;2.0L.Du~a~~HEiM¡¡)- - - 1

L - 1- - - - - - - - - -t --JI :
1 --------

i F191- - - - - - - - F31 r C594 ~~ 1-:-4;1.6L.Du~a~~16V (Slg;;;a), - :

L -1- - - - - - - - - -t ---1 1.6L Duratec-16V Ti-VCT (Sig- I

I lima) II .J

! S219 ! S220

5-Ec7K15 BUfRD 4-EC7KI.5 GYfRD

15 11 C830
r - -'- ;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;;•••- - - A176

HIGH CAN - HIGH CAN + I
I lO] I Módulo del pro-
I 00 I grama de estabili-
: I dad electrónica

- - - - - - - - - - - - - - - - J (ESP)
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.• 206-09C-OO Unidad de control ABS-Control de tracción y asistencia para estabilizar

003

r-----------------------------------------------tMro
I ~ I~~~
I lS:!2l I programa de
I StG GND StG GND StG GND StG GND: estabilidad~~l:~,~t:--::,:I:=l:::--~:l=:~'-,:=~T~~~~::"·

1[ - ;'C~3;1.~ 2 - - - 1 - - - - - - _4 - - - -ª C113 1r-~;;:l.~~~
8- .5WH 8-CF32 .5WH

CF32
1 2 C814 1 2 cais[ -~-~~~~ r -~J~~-;~

lS:!2l cidad rueda lS:!2l rueda delantera
delantera íz- dcha.
da.

a
contenido opción
inferior

b

contenido opción superior

8-CF34 .5WH

a b a b

oc~l=+~:~15 W:;~34I·5 BNlBU

• 8235 • 8234 1 ~ ~

8-CF34B .5WH

9-CF34B .5BN

a b

9-CF34 .5BN

a b

a b

2I~
~ - - --,

,.....IL..__ .....IL...¡ B17

Sensor velocidad
rueda trasera iz-

'_ ••• da.

a
contenido opción
inferior

b

contenido opción superior

a b a b

=<"1' :::A 1,:."15 W~;;40I·5 BNlGN

• 8237 • 8236 2 '!... C234

8-CF40B .5WH 8-CF40 .5WH

9-CF40B .5BN 9-CF40 .5BN

a b a b

,.....IL.. __ .....IL...¡ B16

Sensor velocidad
rueda trasera

'_ ••••• dcha.
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• 206-09C-OO Unidad de control ABS-Control de tracción y asistencia para estabilizar ~ ..\":;

004 Sin sistema de iluminación en curva

r-----------------------------------------------1A1n
I 101 I Módulodel pro-
I SWAR SWAR SWAR ~ : grama de estabili-
I MP 1 MP 2 VCC HIGHCAN+ HIGHCAN" I dad electrónica

1~~E:[~.5::;~~-I~ -------~:~ ~.:~::~---------------------------------29Ir-~~ ::~:~I~~:~~ESP)

8-CES .5WH/BU 4-EC12 .5 GYIRD

2 14 16 C111 7-CF1A .5YE/RD

10-CE8f3:G~~- - I---~-C-E].35YE/BU 7_CF6:13:Y~:D- ~[- - :E~1!1·:U/RD

8-CE135 WH/BU j 4-EC12 .35GY/RD

2 ~ 3 : ~C~C784IB36 3VCC HI:HCAN. HIG~CA~"826 B174

~ ;:;:::: posición di- ~ S~W"O 'O""",

9-CE:I.:::N/BU 9-CF6:J ::N/RD
6 C113

15 C111
9-CF1A .5 BN/RD

9-CF1 .5 BN/RD

5 C830
r -S:;A;G~D- 1 A176
I 101 I Módulodel programa de
I lSJ¿J I estabilidad electrónica
I I (ESP)1. .J
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• 211-02-00 Servodirección

001

- - - - - - - - - - - - - - - - -.1 P93
30 15 1 Caja uniones ba

- - - - - - - - - - - - - - - - -1 A30
1 1 Cuadro de instru-

mentos
1 0~ 0~ - 1

~
1 teria (BJB) 1

I I I I, , ,
HIGHCAN- HIGHCAN + ,

'- -- .. -------- - - -- 1- __ ~ ________ '1" ____

17r - - - - - - -18T~

I I
I I
! 8222 !~3

~c~fBWRD30-CE7 10RD 15-CE7 .5GN/BU '-<C7Wl5GWRD
1 C793 1 3 C794

B+ IGNITION HIGHCAN- HIGHCAN +

~~
B- + 81 GND

I I I

2 C793

T T r"7-CE10A .5 YENT 8-CE10A.5 WHNT 9-CE10A.5 BN/WH

~ ;-C-E;O .; Y-~- - -8~~; .5~~T - - -9~;10 ~5~~~H- : ~ ~~ -:

1 1 3 2 C788 11 - - - -
1 -------- -------- --

31-CE7 10BK :!:"E't r:--~~10[~~ - -~",,-Et~~~J
3 1 2 C795

, , ,
B21851 OUT GND

A357
Módulo de la ser-
vodirección hi-
dráulica eléctrica
(EHPAS)

Sensor de posi-
ción de la colum-
na de dirección
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